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Vystrahy, upozornéni a poznamky Vydani 11/04

Struc¢na verze Navodu k obsluze pokryva vétsinu typickych pripadi pouZiti
ménici. Vztahuje se k verzim firmware méniéid 1.0 a 1.1. Veskeré podrobnosti
najdete v Navodu k obsluze a v Seznamu parametri.

Vystrahy, upozornéni a poznamky
Cilem nasledujicich vystrah, upozornéni a poznamek je zajistit vasi bezpecnost a
slouzit jako prostfedek k prevenci poSkozeni vyrobku a soucasti k nému
pfipojenych zafizeni.
Zvlastni vystrahy, upozornéni a poznamky vztahujici se ke konkrétnim tkonim
jsou uvedeny na za&atku pfislusnych kapitol a znovu pak na kritickych mistech
textu téchto ¢asti prirucky.
Ctéte prosim tyto informace pozorné, nebot jsou zafazeny s ohledem na vasi
osobni bezpe€nost a mohou pomoci prodlouZzit Zivotnost vaseho ménice kmitoctu
SINAMICS G110 a zafizeni, kterd k nému pfipojujete.

Casti tohoto zafizeni jsou pod nebezpe&nym napétim. Zafizeni ovlada rotujici

VYSTRAHY
f \ } >

mechanické soucastky, které mohou byt nebezpecné. Jednani v rozporu

s vystrahami nebo nedodrzeni pokynl obsazenych v této uzivatelské prirucce
mUze mit za nasledek smrt, zavazny Uraz nebo vaznou skodu na hmotném
majetku.

Toto zafizeni by mély pouzivat pouze osoby s odpovidajici kvalifikaci, a to az
po seznameni se vSemi bezpecénostnimi pfedpisy a s postupy instalace,
provozu a Udrzby uvedenymi v této pFiruéce. Uspé&sny a bezpeény provoz
zafizeni je podminén spravnym zachazenim s nim, spravnou instalaci,
uzivanim a udrzbou.

Kondenzatory stejnosmérného meziobvodu zlstavaji nabité po dobu 5 min po
odpojeni od zdroje el. napéti. Vzdy proto vyCkejte nejméné 5 minut po odpojeni
ménice od zdroje el. napéti zacnete manipulovat s nékterym z modull. Napéti
v hnaci jednotce se béhem této doby vybije.

Napajeci vstup, svorky stejnosmérného meziobvodu a svorky pro pfipojeni
motoru vykazuji nebezpeéné napéti i za situaci, kdy motor neni spustén. Po
vypnuti pfistroje vyckejte pfed zapocetim instalanich praci 5 minut, nez se
pFistroj vybije.

Béhem nahravani parametr(i do ménic¢e pomoci pocitacového programu pro
uvadéni ménicl do provozu STARTER nebo béhem jejich zadavani z BOP se
na digitalnim vystupu muaze objevit rusivy signal. Pfedtim, nez zac¢nete
nahravat parametry, je nutné zajistit pfislusna protiopatfeni, ktera zaruci
bezpecny stav STOP ménice a blokaci signall z digitalniho vystupu ménice.

SINAMICS G110
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Vystrahy, upozornéni a poznamky

>

POZNAMKY

>

Pristroj poskytuje interni jiSténi motoru proti pfetizeni v souladu s UL 508C,
¢ast 42 (viz P0610 a P0335). Tepelna ¢asova konstanta motoru 1’ je
standardné aktivovana.

Ochranu motoru proti pfetizeni Ize také zajistit pfipojenim externiho pozistoru
s kladnou teplotni charakteristikou (PTC) pfes digitalni vstup.

Pfistroj Ize pouzivat v obvodech s proudy, jejichZ efektivni hodnota
nepiesahne 10 000 ampérd (RMS), pfi maximalnim napéti 230 V a pfi ochrané
pojistkou typu H nebo K, pferudovatem obvodu nebo fidici jednotkou motoru
s vlastnim zabezpefenim.

Pouzivejte vyhradné médéné vodite uréené pro provoz pii teplotach do 75°C,
t¥ida 1, jak je uvedeno v Casti 2.12.1

Maximalni povolena teplota prostredi je v zavislosti na vybaveni 40 °C nebo
50 °C (viz Cast 2.1).

Pfed instalaci a uvedenim ménice do provozu si pozorné prostudujte vSechny
bezpecénostni predpisy a upozornéni véetné vsech vystraznych stitk( na
zafizeni.

Udrzujte vystrazné stitky Citelné a chybéjici nebo poskozené stitky nahradte.

SINAMICS G110
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1 Instalace

1.1 Minimalni vzdalenost mezi meénici

Ménice je mozné montovat vedle sebe. Pouze v pfipadé montaze nad sebou je
nutné dodrzet minimalni vzdalenost 100 mm.
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Obrazek 1-1 Minimalni vzdalenost mezi ménici
1.2 Montazni rozméry
: Konstrukéni Rozmeéry vrtani Utahovaci moment
velikost vV S -
Sroub Nm
[mm] [mm]
v A 140 79 2xM4
2,5
B 135 127 4xM4
c 140 170 4xM5 4,0

Obrazek 1-2 Montazni rozméry

SINAMICS G110
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2 Elektricka instalace

2.1 Technicka data
1% AC (stfidavy) 200—240 V + 10 %, 47-63 Hz

Objednaci ¢islo 0AB |11-2xy0*|12-5xy0*| 13xy0* | 15xy0* | 17xy0* |21-1xy0*|21-5xy0*|22-2xy0*|23-0xy0*
6SL3211- OKB [11-2xy0*|12-5xy0*| 13xy0* | 15xy0* | 17xy0* - - - -
Konstrukéni velikost A B C
Jmenovity vystupni kW | 0,12 0,25 0,37 0,55 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0
vykon ménice hp| 0,16 0,33 0,5 0,75 1,0 1,5 2,0 3,0 4,0
Vystupni proud A 0,9 1,7 2,3 3,2 3,9 6,0 7,8 11,0 13,6
(stala teplota prostiedi) (50°C) | (50 °C) | (50 °C) | (50 °C) | (40 °C)| (50°C) | (40°C) | (50 °C) | (40 °C)
z/zsggp\?)l proud Al 23 4,5 6,2 7.7 10,0 14,7 19,7 27,2 32,0
Doporucéena Al 10 10 10 10 16 20 25 35 50
pojistka 3NA| 3803 | 3803 | 3803 | 3803 | 3805 | 3807 | 3810 | 3814 | 3820

mm? [1,0-2,5(1,0-2,5[1,0-2,5(1,0-2,5|1,5-2,5(2,5-6,0|2,5-6,0| 4,0-10 | 6,0-10
AWG | 16-12 | 16-12 | 16-12 | 16-12 | 14-12 | 12-10 | 12-10 | 11-8 | 10-8
mm? [1,0-2,5(1,0-2,5[1,0-2,5(1,0-2,5(1,0-2,5(1,5-6,0|1,5-6,0| 2,5-10 | 2,5-10
AWG | 16-12 | 16-12 | 16-12 | 16-12 | 16-12 | 14-10 | 14-10 | 12-8 | 12-8

Vstupni kabel

Vystupni kabel

Utahovaci
momenty pro Nm 0,96 1,50 2,25
napajeci
svorkovnice
*— posledni Cislice Objednaciho Cisla se méni x = A/B — s integrovanym filtrem y = A - analogova verze
v zavislosti hardwarovych a softwarovych x = U — bez filtru y =B — verze USS
zménach
2.2 Napajeci svorkovnice

1] PE, Konstrukéni velikost A Konstrukéni velikosti B,C

[ L1, L2IN
@ Egr Napajeci svorky @/" Eaj ‘
L P U N | L U N

PE

.mmié_é_é__ﬁ o v w e
LED Svorky pro pfipojeni
0 CIoPeRlg] s o|e|s[e
N ZA | L
Huy Ly
DC+, DC- "3 é é - Svorky pro S5 D
- [ U VLW I |@ stejnosmérny proud | |a l-?ﬂ“]l
i T PE .
_n — ] s | *Pohled ze spodni strany

Obrazek 2-1 Napajeci svorkovnice

2.3 Ridici svorkovnice
Svorka | Popis Funkce
1 DOUT- Digitalni vystup (-)
2 DOUT+ Digitalni vystup (+)
3 DINO Digitalni vstup 0
4 DIN1 Digitalni vstup 1
5 DIN2 Digitalni vstup 2
6 - Izolovany vystup +24 V / 50 mA
7 - Vystup 0 V
Varianta Analogova USsS
8 - Vystup +10 V RS485 P+
9 ADC Analogovy vstup | RS485 N-
10 - Vystup 0V

SINAMICS G110
7 Navod k obsluze - struény



2 Elektricka instalace
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2.4 Blokové schéma ménice

ovladaci panel (doplnék)

1xs5200Vaz240V

PE
[] FS1
b,
PE |L1, L2IN
Analogova verze
vstupni napéti 0-10v i
ADC1+,9 \eeg :>
e D
T
ov_10
AC
Verze USS n BI/?
P+ 8 . ~
H DC
| ) | mss |
N- 025 Z +——oDC+
CPU i
[
DIND !3
DIN1 ¢4 DIN1 ;4 o
DIN2 (5 NEBO DINZ : 5
+ i H
N b I : +24 V (max. 50 mA)
| {!"? {LT ov AC
2
DOUT+?—
24VDC50mA | }Qzﬁ <:>
pout- &1 —
PE lu v, w
“R5485 E I
Analogovy vstupni obved Ize pfipadné
nasledovné nakonfigurovat jako dalsi
digitalni vstup (DIN3):
DIN3 ¢ 9 I Dma#' 9
|+ 1 '
24V | NEBO |
oV ! 7 24VC! 5]
i i
Obrazek 2-2 Blokové schéma ménice
SINAMICS G110
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3 Tovarni nastaveni

Frekvenéni méni¢ SINAMICS G110 je z tovarny jiz nastaven (parametry motoru
P0304, P0305, P0307, P0310) na aplikace se standardni U/f charakteristikou na
standardnim &tyfpdlovém tfifazovém induk&nim motoru Siemens 1LA vykonové
tfidy shodné s vykonovou tfidou ménice.

Dalsi tovarni nastaveni

Vybér zplsobu ovladani P0700 viz Cast 3.1/3.2

Volba zdroje zadané hodnoty P1000 viz Cast 3.1/3.2

Chlazeni motoru P0335 = 0 (vlastni chlazeni)

Proudovy limit motoru P0640 = 150%

Min. kmito&et P1080 =0 Hz

Max. kmitoCet P1082 = 50 Hz

Doba nabéhu P1120=10s

Doba dobéhu P1121=10s

Rezim ovladani U/f P1300 = 0 (U/f s linearni charakteristikou)
3.1 Tovarni nastaveni pro analogovou verzi

Digitalni vstup Svorky Parametr | Funkce

Vybér zplsobu 3,4,5 P0O700=2 Digitalni vstup

ovladani

Volba zdroje 9 P1000 =2 | Analogovy vstup

Zadané hodnoty

Digital input 0 3 P0O701=1 | ON/OFF1 (I/O)
Digital input 1 4 P0702 =12 | reverzace (¥ ¥)
Digital input 2 5 P0703 =9 | Vymazani poruchy (Ack)

ZpUsob ovladani - P0727 =0 | standardni ovladani Siemens

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DOUT-|[DOUT+(| DINO || DIN1 || DIN2 || +24V ov +10V || ADC1 oV

b

10 ck R > 47kQ

Obrazek 3-1 Zapojeni, analogova verze

SINAMICS G110
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3 Tovarni nastaveni Vydani 11/04

3.2 Zvlastni tovarni nastaveni pro USS verzi
Vstupy Svorky | Parametr |Funkce
Vybér zplsobu ovladani P0O700 =5 Prostfednictvim USS protokolu
Volba zdroje zadané P1000 =5 VloZeni kmito¢tu prostfednictvim USS
hodnoty protokolu
Adresa USS 8,9 P2011=0 |AdresaUSS=0
PFenosova rychlost USS P2010=6 Prenosova rychlost USS = 9600 bps
Délka PZD dat sériové P2012 =2 Procesni data PZD USS telegramu
linky USS obsahuji dvé 16-bitova slova.
1 || 2 3 | 4 5 | 6 T | 8 9 | 10
DOUT-||DOUT+|| DING || DIN1 (| DINZ || +24V oV P+ N- ov
RS485

Obrazek 3-2 Zapojeni, USS verze

Zakonceni sbérnice - 3

G110 G110 G110

. ' max. 31 SINAMICS

SIMATIC S7-200

LRI

Obrazek 3-3 Priklad, USS sbérnice

3.3 DIP prepinace

Na ménici SINAMICS G110 je standardné frekvence sité 50 Hz. Pro motory
navrzené pro praci v siti s frekvenci 60 Hz Ize zménu standardné nastavené
frekvence ménice provést pomoci prepinace DIP na pfedni sténé ménice.
Zakonéeni sbérnice pfi varianté USS

Posledni méni¢ na sitové sbérnici je tfeba zakoncit. Zakon&eni se provadi
nastavenim DIP prepinacl pro zakoncéeni sbérnice na predni sténé ménice (DIP
pfepinace 2 a 3) do polohy ,Bus termination“ (poloha ON - ZAPNUTO). VSechna
zarfizeni na sbérnici USS je nutné propojit spolenym vodi¢em o napéti 0 V.

K tomuto ucelu Ize pouzit svorku €. 10 na fidici svorkovnici.

[
LR

SIEMENS

Obrazek 3-4 Prepinac¢ DIP pro nastaveni kmitoc¢tu sité a zakonceni sbérnice

SINAMICS G110
10 Navod k obsluze - struény
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4 Komunikace

4.1 Nastaveni spojeni mezi méniéem SINAMICS G110
a programem STARTER

Chcete-li nastavit spojeni mezi programem STARTER a méni¢em SINAMICS

G110, budete potfebovat nasledujici volitelné komponenty:

» sada pro pfipojeni ménice k pocitaci (Obj. & 6SL3255-0AA00-2AA0)

» BOP — pokud budete ménit standardni USS nastaveni, ktera jsou jiz v ménici
Sinamics G110 ulozena (Obj. €. 6SL3255-0AA00-4BA0)

Sada pro pripojeni ménic¢e Sinamics Méni¢ SINAMICS G110
G110 k pocitaci

nastaveni USS, viz Cast 6.2.1, strana 17.

Program STARTER

Zvolte: Menu, Options --> Set PG/PC
interface --> vyberte "PC COM-Port (USS)" --
> Properties --> Interface "COM1", vyberte
prenosovou rychlost

POZNAMKA
Nastaveni parametrd protokolu USS v ménici

SINAMICS G110 a nastaveni v programu
STARTER musi byt totozna!

SINAMICS G110
11 Navod k obsluze - struény
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5

BOP (Voliteln&) i

150.00

5.1 Tlacitka a jejich funkce
Panel/ Funkce Projevy . SEaa
Tlagitko eaam
e~
+0000 |ngg<35e LCD displej zobrazuje nastaveni, ktera méni& aktualn& pouZiva.

Zapne méni¢

Stisknutim tlacitka zapnete méni¢. Toto tlacitko je z vyroby vypnuto.
Tlacitko aktivujete nastavenim: P0700 = 1 nebo P0719 =10 ... 15

o

Zastavi ménic¢

OFF1  Stisknuti tlacitka zpUsobi plynulé zastaveni motoru podle
nastavené dobéhové rampy. Toto tlacitko je z vyroby vypnuto.
Tlacitko aktivujete nastavenim: P0700 = 1 nebo P0719 =10 ...

15

Dvoji stisknuti tlacitka (nebo jednou dlouze) zpUsobi zastaveni
motoru s volnym dob&hem.

Tato funkce je vzdy dostupna.

OFF2

Zmeéna smeéru

Stisknutim tohoto tlac¢itka zménite smér otaceni motoru. Opacény smér je
indikovan znaménkem minus (-) nebo blikanim desetinné te¢ky. Funkce je
z vyroby vypnuta.

Tlacitko aktivujete nastavenim: P0700 = 1 nebo P0719 = 10 ... 15.

Krokovani

Po stisknuti tlacitka pfi stojicim pohonu se motor zacne rozbihat v zavislosti
na nastavenych hodnotach parametr(i. Po uvolnéni tlacitka se motor
zastavi. Stisknuti tlaCitka pfi bézicim pohonu nema zadny uginek.

Funkce

Tlagitko slouzi k zobrazovani dal$ich informaci.

Pri stisknuti a podrzeni tladitka se zobrazi nasledujici parametry:

1. hodnota napéti stejnosmérného meziobvodu (signalizace zobrazenim d
— jednotky napéti)

2. vystupni kmitocet (Hz)

3. hodnota vystupniho napéti (signalizace o — jednotky napéti).

4. hodnota uréena parametrem P0005 (pokud je parametr PO005
nastaven na zobrazovani nékteré z vySe uvedenych hodnot (1-3)
nezobrazi se nic).

Pfi opakovaném stisknuti tlacitka se postupné zobrazuji jednotlivé hodnoty.

Prepinani

Kratkym stisknutim tlacitka Fn Ize ze kteréhokoli parametru (rXXXX nebo

PXXXX) pfepnout na r0000, a jiny parametr pak podle potfeby zménit. Po

navratu k r0000 se pak stisknutim tlaCitka Fn vratite k vychozimu

parametru.

Kvitovani

Pfi poruSe nebo poplaSném hlaseni Ize kratkym stisknutim tladitka Fn

kvitovat poruchovy stav.

Pristup
k parametrdm

Tlagitko slouzi k vyvolani hodnoty parametru.

n Zvysit Tlagitko slouzi ke zvétdeni zobrazené hodnoty.
hodnotu
v/ Snizit Tlagitko slouzi ke sniZeni zobrazené hodnoty.
hodnotu

12
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5 BOP (Volitelng)

5.2 Zména parametri na prikladu P0003 — pristupova prava

Krok Vysledek na displeji

1 | Pro piistup k parametrim stisknéte [ ~0000

2 | Podrzte tlagitko [\ stisknuté, dokud se nezobrazi PO003 POCO3

3 | Stisknutim n zobrazite hodnotu parametru 1

4 Stiskvr}utim ﬂ nebo n zmeénite nastaveni na Zadanou hodnotu 3
(napfiklad: 3)

5 | Stisknutim n hodnotu potvrdite a uloZite PO0O3

6 Pristupova prava jsou nastavena na uroven 3, uzivatel ma tedy nyni pfehled o parametrech
urovné 1 az 3.

13
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5.3

14

Kopirovani parametrti pomoci BOP

Z jednoho méni¢e SINAMICS G110 Ize stdhnout sadu parametr(i a pak ji nahrat do

jiného ménice SINAMICS G110. Postup pfi kopirovani sady parametr(i z jednoho

ménice do jiného je:

Nahrani parametr(i z ménice SINAMICS G110 do BOP

1. Pripojte BOP (ovladaci panel) k ménici.

Presvédcte se, Ze pohon Ize bezpeéné vypnout.

Vypnéte pohon, méni¢ zlstane pod napétim.

Nastavte parametr PO0O03 na hodnotu 3.

Nastavte parametr PO010 na hodnotu 30, ¢imZ se dostanete do kopirovaciho

rezimu.

6. Nastavte parametr P0802 na hodnotu 1, ¢imz zahajite stahovani sady
parametrd z ménic¢e do BOP.

7. Béhem stahovani se zobrazi ,BUSY" — ,zaneprazdnén®.

8. BOP a méni¢ nebudou béhem stahovani reagovat na zadné pfikazy.

9. Jakmile bude stahovani Uspésné dokonceno, displej BOP se vrati
k plvodnimu zobrazeni a méni¢ prejde do stavu pfipravenosti.

10. Pokud nebude stahovani uspésné, provedte dalSi pokus.
11. Nyni je mozno BOP odpoijit od ménice.
Nahrani parametrti z BOP do dalSiho ménice SINAMICS G110

1. Pfipojte BOP k dalSimu ménici SINAMICS G110 do kterého chcete nahrat
parametry.

2. Pfipojte ménic k napajeni.

3. Nastavte parametr PO003 na hodnotu 3.

4. Nastavte parametr P0O010 na hodnotu 30, ¢imz se dostanete do kopirovaciho
rezimu.

5. Nastavte parametr PO803 na hodnotu 1, ¢imz zah3gjite stahovani sady
parametrd ze BOP do ménice.

6. Béhem stahovani bude displej zobrazovat ,BUSY* — ,zaneprazdnén®.

7. BOP ani méni¢ nebudou béhem stahovani reagovat na zadné pfikazy.

8. Jakmile bude stahovani uspésné dokonceno, displej BOP se vrati
k puvodnimu zobrazeni a ménic¢ prejde do stavu pfipravenosti.

9. Pokud nebude stahovani uspésné:
Provedte dalSi pokus, nebo se vratte k tovarnimu nastaveni.

10. Nyni je mozno OP odpoijit od ménice.

ok wbN

POZNAMKA

Pri pouziti kopirovani parametrii doporucujeme vzit v ivahu nasledujici
dulezita omezeni:

» Do BOP se stahne pouze aktualni soubor dat.

> Jakmile je kopirovani parametrll zahajeno, neni mozné jej prerusit.

» Data Ize kopirovat i z ménice o odlisSném Stitkovém vykonu a napéti.
>

Pokud pfi nahravani dat do ménice vyjde najevo, Ze data nejsou kompatibilni
s méniCem, do ménice se zapiSe standardni nastaveni.

Béhem kopirovani dojde k pfepsani veskerych dat, ktera jsou v BOP uloZena.

» Pokud stahovani nebo nahravani dat neprobéhne Uspésné, méni¢ nebude
spravné fungovat.

A\

SINAMICS G110
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6 Uvedeni do provozu

6.1 Rychlé uvedeni do provozu

Funkce rychlé uvedeni do provozu nakonfiguruje méni¢ kmito¢tu pro konkrétni
motor a nastavi dllezité technické parametry. Rychlé uvedeni do provozu mizete
vynechat, pokud pouZijete standardni &tyfpdlovy tfifazovy indukéni motor Siemens
1LA vykonové tfidy shodné s vykonovou tfidou ménice.

Abyste méli pfistup ke véem parametrim motoru, doporu¢ujeme vam nastavit
uroven uzivatelskych pfistupovych prav na PO003=3 (viz 5.2)

Parametry oznacené symbolem * ve skute¢nosti nabizi vice moznosti nastaveni,
nez je uvedeno zde. Tyto moznosti najdete popsany v Seznamu parametrq.

Tovarni nastaveni
A 4
P0010 =1 Parametr uvadéni do provozu * 0

0 Pfipraven
1 Rychlé uvedeni do provozu
30 Tovarni nastaveni
POZNAMKA
Chcete-li piifazovat parametrim hodnoty ze stitku na motoru, parametr P0010 by
mél byt nastaven na hodnotu 1.

<PO1 0"0 => Evropal Severni Amerika 0 BEE] V|

(vklada zakladni nastaveni motoru: frekvenci a vykon v B e e
hp/kW) ! |
P0100 =1 0 Evropa [kW], frekvence standardné 50 Hz

1 Severni Amerika [hp], frekvence standardné 60 Hz
2 Severni Amerika [kW], frekvence standardné 60 Hz
P0100 =0, 2/ pozNAMKA

Pozice DIP pfepinae musi odpovidat nastaveni
parametru P0100 (viz Seznam parametra).

POZNAMKA
Parametry motoru musi byt nastaveny \-
tak, aby jisténi motoru proti pretizeni = -
nad frekvenci 5 Hz spravné fungovalo. =

ité &ti 230V
P0304 =| |p0304 =| Jmenov!tg napgt’l motoru \— PO310 ' PO304
(Jmenovité napéti motoru [V] na |
typovem Stitku) STEMIENS it maniotveons €90
Vzhledem k moznosti zapojeni vinuti DYOSIEnan 165 mB3 0oL Pss har  CE
motoru do hvézdy nebo do trojuhelniku ) 15 KW 5.9/3.4 A .
je nutné prekontrolovat typovy $titek, o] iﬁ,“f‘? {#f"‘ i i

B0 Hz 2300400 V Ay 60 Hz 460V A

1756W 34 A

aby bylo jisté, Ze typ motoru odpovida 625406424
typu zapojeni na svorkovnici

36-33A

|
P0307 ‘P0305
P0308 P0311

\4 v

[P0305 =...| [P0305 =...| Jmenovity proud motoru [FU-spec/|
1 (Jmenovity proud motoru [A] na typovém Stitku)

|p0307 =| |p0307 =| Jmenovity vykon motoru FU-spec.
[ (Jmenovity vykon motoru [kW/hp] na typovém Stitku)
l l Je-li P0100 = 0 nebo 2, hodnota bude uvedena v kW. Je-li P0100 = 1, hodnota

bude uvedena v hp (koriske sily).

SINAMICS G110
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:

_| Jmenovity soucinitel vykonu (kosinus fi)
(Jmenovity soucinitel vykonu motoru (kosinus fi — cos ¢) na typovém Stitku)
Je-li P0O308 = 0, hodnota je automaticky vypoctena podle vzorce

, aniz by bylo nutné zasahovat. P0308 se zapisuje pro P0100 = 1.

:

Jmenovita u¢innost motoru

(Jmenovita u€innost motoru v [%] na typovém Stitku)

Je-li PO309 = 0, hodnota je automaticky vypoctena podle vzorce

, aniz by bylo nutné zasahovat. P0O309 se zapisuje pro P0100 = 0 nebo 2.

P0310 = Jmenovity kmito&et motoru 50,00 Hz
(Jmenovity kmitocet motoru v [Hz] na typovém Stitku)
Jakmile je parametr zménén, dojde automaticky k pfepocteni hodnoty polparu.
A4
P0311 =... Jmenovité otaéky motoru FU-spec.

(Jmenovité otaCky motoru v [rpm] na typovém Stitku motoru)
Nastaveni P0311 na 0 zpUsobi interni piepoéteni hodnoty.
POZNAMKA

VloZeni této hodnoty je naprosto nezbytné pro kompenzaci skluzu.

F

Chlazeni motoru

(Volba pouzitého systému chlazeni motoru)
0 Vlastni chlazeni: na hfideli motoru je umistén chladici ventilator
1 Vynucené chlazeni: motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem

T
o
w
w
o
n

:

Faktor pretizeni motoru 150 %
(Faktor pfetizeni motoru [%] vzhledem k P0305)

Definuje meze maximalniho proudu na vystupu jako % z jmenovitého proudu
motoru (P0305).

Vybér zptisobu ovladani méniée 2/5
(viz Cast 6.2.2 "Vybér zpisobu ovladani ")

0 Tovarni nastaveni

1 BOP (klavesnice)

2 Svorky/digitalni vstupy

5 Rozhrani USS

)]
=]
\I
o
O |«
il

Vybér zdroje zadané hodnoty 2/5
(viz Cast 6.2.5 "Vybér zdroje zadané hodnoty")

1 Ovladani kmitoc¢tu funkci MOP

2 Analogova zadana hodnota (pouze u analogového typu)

3 Pevné kmitocty

5 Rozhrani USS (pouze u typu RSS)

P1080 =... Minimalni kmitoget 0,00 Hz

P1000

:

(Vlozte minimalni kmito€et motoru v Hz)

Nastavi minimalni kmitoc¢et motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu na
zadanou hodnotu kmito¢tu. Hodnota nastavena timto parametrem plati pro oba
smery otaceni.

o
o
o
T
N

P1082 =... Maximalni kmitocet 50,
(Vlozte maximalni kmitocet motoru v Hz)
Nastavi maximalni kmito¢et motoru na kterém mize motor pracovat bez ohledu
na zadanou hodnotu kmito¢tu. Hodnota nastavena timto parametrem plati pro oba
sméry otaceni.

P1120 = Doba rozbéhu motoru 10,00 s

(Vlozte dobu rozbéhu motoru v s)

Doba narlstu vystupniho kmito&tu z nuly na maximalni kmitocet motoru (P1082)
bez zaobleni rampy.

Doba dob&hu motoru 10,00 s
(Vlozte dobu dobéhu motoru v s)

Doba poklesu vystupniho kmitoctu z maximalniho kmito¢tu motoru na nulu bez
zaobleni rampy.

P1135 =. . Doba dob&hu motoru pfi povelu OFF3 5,00s

!

T
—
—
N
-
n

:

(Vlozte dobu dobéhu pfi rychlém zastaveni motoru v s)
Nastavi dobu poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho kmito¢tu motoru na nulu
po vlozeni povelu OFF3.

SINAMICS G110
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P1300 =... Rezimy fizeni \L

v

P3900 = 1 Ukonceni rychlého uvedeni ménice do provozu 0

Konec rychlého uvedeni méni¢e do provozu / nastaveni pohonu
Pokud je nutné ménici pohonu nastavit dal$i funkce, postupujte dle pokyn(l v ¢asti

START

A 4

P0003 =3

6.2.1

17

(Nastavi pozadovany rezim fizeni)
0 Uff s linearni charakteristikou
2 U/f s kvadratickou charakteristikou
3 U/f s programovatelnou (vicebodovou) charakteristikou

(neboli: zacatek vypoctu motoru)
0 Bez rychlého nastaveni (bez vypoctu nastaveni motoru)
1 Ukonc&eni rychlého nastaveni s vypoctem, ostatni parametry budou
pfemazany tovarnim nastavenim
2 Ukonceni rychlého nastaveni s vypoctem, nastaveni I/O parametrd bude
pfemazano tovarnim nastavenim
3 Ukonceni rychlého nastaveni s vypoétem, bez vymazani ostatnich
nastaveni
POZNAMKA
Pfi P3900 = 1,2,3 je P0340 vnitfné nastaven na 1 a pfislusna data jsou vypoctena
(viz parametr P0340 v Seznamu parametrd).
P3900=3 uzite€né nastaveni pfi vyméné& motoru

"Nastaveni aplikace ". Tento postup doporuéujeme pro pohony s velkou
dynamickou odezvou.

Nastaveni aplikace

Pro pfizptsobeni/optimalizaci kombinace méni¢e a motoru k danému pouziti je
nutné aplikaci nastavit. Méni¢e kmito¢tu nabizi mnozstvi funkci, ne vSechny jsou
v8ak pfi daném vyuziti méni¢e pozadovany. Tyto funkce je pfi nastavovani aplikace
mozné vynechat. Velka ¢ast nastavitelnych funkci je uvedena zde, ostatni funkce
najdete v Seznamu parametr(.

Parametry oznatené symbolem * ve skute¢nosti nabizi vice moznosti nastaveni,
nez je uvedeno zde. Tyto moznosti najdete popsany v Seznamu parametr(.

Tovarni nastaveni

Uzivatelska pfistupova prava * 1
1 Standardni (Umoznuje pfistup k vétsiné ¢asto pouzivanych parametrd)
2 Rozsifena (Umoznuje rozsifeny pristup k parametrdm, jako je napf. nastaveni /O
funkci ménice)
3 Pro odborniky (Pouze pro odborné pouziti)

Sériové rozhrani (USS)

Pfenosova rychlost USS \L Mozna nastaveni:
Nastavi pfenosovou rychlost USS protokolu. 3 1200 bps
4 2400 bps
Adresa USS 0 5 4800 bps
Nastavi unikatni adresu ménice. 6 9600 bps
7 19200 bps
Délka PZD dat sériové linky USS 2 8 38400 bps
Nastavi pocet 16bitovych slov PZD v USS telegramu. 9 57600 bps
Délka PKW dat sériové linky USS 127
Nastavi pocet 16bitovych slov PKW v USS telegramu.

SINAMICS G110
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(=2}

2.2

P0700 =...

(<]

2.3

P0701=...
P0702 =...
P0703 =...

P0704 =...

P0724 =...

o o
1} " I} I}

PO727 =...

Vybér zplisobu ovladani

Vybér zptsobu ovladani 2/5 | Ppo700 | G110 AIN | G110 USS | Nastaveni
Zvoli zdroj povelu START/STOP: 0 X X —
0 Tovarni nastaveni 1 X X
1 BOP (klavesnice) —
2 Svorky/digitalni vstupy 2 X X sz 6.2.3
5 Rozhrani USS 5 - X Viz 6.2.1

Digitalni vstupy (DIN)

Funkce - digitalni vstup 0 Dostupna nastaveni:

Svorka 3 Deaktivovany digitalni vstup
ON / OFF1

Funkce - digitalni vstup 1 2 e

Svorka 4 ON (zpétny chod)/ OFF1

OFF3 - rychlé zastaveni motoru

0
1
2
3 OFF2 - zastaveni volnob&hem
4
9 Potvrzeni poruchy

Funkce - digitalni vstup 2
Svorka 5

— 10  Krokovani (JOG) vpravo
Funkce - digitalni vstup 3 11 Krokovani (JOG) vlevo
Pfes analogovy vstup (pouze s verzi AIN) 12 Reverzace

Svorky 9, 10 o S 13 Motorpotenciometr (zvyeni kmito&tu)
Viybér pevného kmitoCtu neni mozny (15, 16) 14  Motorpotenciometr (snizeni kmitoétu)

o H B E

Fixni Zadana hodnota (Pfimy vybér)

16 Fixni zadana hodnota (Pfimy vybér +
povel ON)

21 Ovladani mistni/vzdalené

25 Brzdéni stejnosmérnym proudem

w
RN
(6}

Casova konstanta filtrace
digitalnich vstupt
Parametrem je nastavena ¢asova konstanta
filtrace pouzita pfi ¢teni digitalnich vstup(.

0 bez filtrace i N
1 ¢asova konstanta filtrace 2,5 ms 29 Externi Vyantf', " ,
2 asova konstanta filtrace 8.2 ms Viz PQ727 pro redefinici nastaveni 1, 2, 12
3 Gasova konstanta filtrace 12,3 ms
Dvoupdlové a tfipolové zplsoby ovladani \L

Urcuje zplsob ovladani pomoci svorek
0 Standardni ovladani Siemens (Spusténi / Smér)
1 Dvoupolové ovladani (FWD / REV)
2 Tripolové ovladani (FWD P / REV P)
3 Tripolové ovladani (Start P / Direction)

"P" pfedstavuje "Pulzni"; "FWD" pfedstavuje "VPRED"; "REV" piedstavuje "ZPETNY CHOD"

Predefinované digitalni vstupy

Nastaveni parametru P0727=0 P0727=1 P0727=2 P0727=3
P0701 - P0704 Standardni ovladani Siemens | Dvoupdlové ovladani | Tripdlové ovladani Tripdlové ovladani
1 ON/OFF1 ON_FWD STOP ON_PULSE
2 ON REV/OFF1 ON_REV FWDP OFF1/HOLD
12 REV REV REVP REV

Kanaly digitalnich |

¥ [ < KL . A Funkee digitalnih t 0
\p‘StUpU H | KI6 P24 Délka zakmitu pro digitalni vstupy unikee digiainiho vsiupu

0..29
: 0..3
¢ KL7 OV POT24 (3) poro1 (D
; ! 1 '
: 24V, 0o
i | [T 9
Lo al Ing & { Ey
I @ I ] 5
I o
. 29 o4
| OV

CO/BO: Hodnoty binarniho vstupu

SINAMICS G110
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6.2.4

}

6.2.5

19

Digitalni vystup (DOUT)

Funkce digitalniho vystupu 0*
Urcuje zdroj digitalniho vystupu 0.

5 |
Invertované digitalni vystupy \L

Umoznuje invertovat vystupni signaly, definuje stavy relé pro danou funkci.

Stav digitalniho vystupu pfri logicky aktivnim signalu (0 = Rozepnuto; 1 = Sepnuto)

Casta nastaveni: Aktivni ve stavu | Stav
0 Bez funkce - 0 (vzdy)
1 Aktivni - 1 (vzdy)
2 Pfipraven k provozu Sepnuto 1
3 Pfipraven k zapnuti Sepnuto 1
4 Chod motoru Sepnuto 1
5 Porucha Sepnuto 0
6 OFF2 Rozepnuto 0
7 OFF3 Rozepnuto 0
8 Blokovani zapnuti Sepnuto 1
9 Vystraha Sepnuto 1
10 Odchylka skute&né hodnoty otacek Sepnuto 1
11 Pozadavek fizeni z fidiciho systému Sepnuto 1
12 Dosazen maximalni kmitocet Sepnuto 1
13 Proudové omezeni Sepnuto 0
14 Brzda motoru odbrzdéna * Sepnuto 1
15 Pretizeni motoru Sepnuto 0

* Poznamka: Brzda motoru odbrzdéna = aktivni (Sepnuto) - znamena odbrzdéno.

DOUT kanal
Funkce digitalniho vystupu
0..22 Invertovani digitélniho vistupu
POT31(5) 0.1
T POT4S (0) co/go: Stav digitélniho v l
T :
o [0 0747.0 I
o re % P A0 |
E H .
é °, T 2o . DoUT+
[ ;4;-.».[‘{ 1124V DC 50 mA
——0DOUT-
Vybér zdroje zadané hodnoty
Vybér zdroje zadané hodnoty 215 P1000 | G110 AIN |G110 USS| Nastaveni
0 Bez hlavni hodnoty 0 X X _
1 Motorpote’nmometr 1 X X Viz6.2.7
2 Analogovy vstup 5 X — Viz626
3 Pevny kmitoCet —
5 uss 3 X X viz 6.2.8
5 - X Viz 6.2.1

SINAMICS G110
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6.2.6

6.2.7
[P1031 =]

P1031 =...

i

P1032

1

y

P1040 =...

]

20

Analogovy vstup (ADC)

Hodnota x1 normovani ADC | 0V P0761 >0
0 < P0758 < P0760 || 0> P0758 > P0760
%
Hodnota y1 normovani ADC [ 00% | 100 % 4
Tento parametr pfedstavuje hodnotu
x1 jako % z hodnoty parametru P2000 max 4000 h
(referenéni kmitocet).
Hodnota x2 normovani ADC |_10V_| P0760 |-
Hodnota y2 normovani ADC [100,0 %
Tento parametr pfedstavuje hodnotu po758 | ; >y
x2 jako % z hodnoty parametru P2000 ! H 10V Xio0%
(referenéni kmitocet). L pPo757 PO759
PO761
Pasmo necitlivosti ADC | OV | 7 o7 = poTe
Hodnota parametru ur€uje Sifku pasma _
necitlivosti analogového vstupu ADC. min
ADC kanal I~ o O
| 2L e r0754
L& PO753 ol ol e PO761
I l l l P1000 =2
A Z ADC A1l Zadana
|  zéna
D Lotz necitlivosti hodnota
i
' 10752 PO704 = x
ENAY
5 f { Funkce
3.9V ro722 >
r0722.3

Motorpotenciometr (MOP)

Ukladani hodnoty motorpotenciometru (MOP) 0
Parametr slouzi k ukladani zadané hodnoty kmito¢tu motorpotenciometru, ktera byla aktivni
pfed povelem OFF nebo vypadkem napajeciho napéti..

5,00 Hz

0 Ukladani neni aktivni

1 Zadana hodnota motorpotenciometru se ulozi (parametr P1040 se aktualizuje)
Zakaz reverzace motorpotenciometru 1

0 Reverzace je povolena

1 Reverzace neni povolena

Zadana hodnota motorpotenciometru
Stanovi Zzadané hodnoty pro ovladani motorpotenciometru.

Casy nabé&hu a dob&hu motorpotenciometru jsou definovany parametry P1120 a P1121.

MoZnosti nastaveni parametrl pro funkci Motorpotenciometr (MOP)

Vybér MOP zvySovani | MOP snizovani
POT19 =0, POT00 =2, P1000 =1 POT02 =13 POT03 =14
DN or (DIN1) (DINZ)
PO719 = 1, POT00 = 2 (LINT) (LINZ)
PO719 =0, POT00 =1, P1000 =1
_ or _Tlagitko _ Tlagitko
BOP PO719 = 1, POT00 = 1 ZVYSIT HODNOTU | SNIZIT HODNOTU
or
PO719 = 11
PO719 =0, POT00 =5, P1000 =1
or USS  fidici slovo | USS  fidici slovo
uss 719 =1, PO700 = ) ;
FO719 =1, PO700=5 12036 Bit13 12036 Bit14
P0O719 = 51

) Pouze SINAMICS G110 CPM110 USS

SINAMICS G110
Navod k obsluze - stru¢ny



Viydani 11/04 6 Uvedeni do provozu

6.2.8

21

Pevny kmitocet (FF)

Existuji 2 typy pevnych zadanych kmitoct{:

1. Pfimy vybér (P0701 — P0703 =15)

2. Pfimy vybér + povel ON (P0701 — P0703 = 16)
Pro P0727 = 2, 3 plati: pokud je nastaveni 16 pouZito vice neZ jedenkrat, pokazdé,
kdyZ digitalni vstup (nastaveny na 16) pfijme impulz, uvolni pfedchozi nastaveny
pevny kmitoCet a dojde tudiz k ,pfepsani této hodnoty pevného kmito&tu”.
Pro P0727=1, 2, 3 plati : je nutné, aby nejméné jednomu z digitalnich vstupl bylo
pfifazeno nastaveni 16, aby povel ON bylo mozné vykonat

Pevny kmitocet 1 0,00 Hz
Uréeni zadané hodnoty pevného kmito¢tu 1 (FF1) v Hz.
Poznamka:
PFimy vybér pevného kmitoctu FF Ize provést pomoci DINO nebo USS (P0701 = 15, 16).
Pevny kmitocet 2 5,00 Hz
PFimy vybér pevného kmitoCtu FF Ize provést pomoci DIN1 nebo USS (P0701 = 15, 16).
Pevny kmitocet 3 10,00 Hz
Primy vybér pevného kmito¢tu FF Ize provést pomoci DIN2 nebo USS (P0701 = 15, 16).
Krokovani
Pozadovana hodnota 5,00 Hz +
pFi krokovani Krokovani I
Kmito&et v Hz na kterém motor pobé&zi pfi : >
krokovani ve zvoleném sméru otadeni.  f i

fP1082
Doba rozbéhu a dobéhu 10,00 s (fmax)
pfi krokovani PA0SE oo 8
Doba rozbéhu a dobéhu pfi krokovani.
Nabéh je omezen parametrem P1058.

-

«—P1060 > i<—P1061—»

SINAMICS G110
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6.2.10

P1091 =...

6.2.12
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Rezonan¢ni kmitocet motoru (HLG)

Rezonanéni kmito&et [0.00 Hz | AT,
(vkladan v Hz)
Parametr vymezuje ¢ast otackového
rozsahu, kdy se mlze pohon dostat do T < -
stavu mechanické rezonance a ktery v ,/ 2
nebude pouzit pro stacionarni provoz. 7 !‘
Sitka pasma rezonanéniho kmitotu Iy O
je +/-2 Hz. >  e2Hz
§ } > f
P1091 in
Doba rozbéhu motoru 10,005 | Af
(doba nardstu vystupniho kmitoétu v s) P1082
(fmax)
Doba dobéhu NEEE T
(doba poklesu vystupniho kmitoc¢tu v s) 1
Doba zaobleni rampy 0,00s
(vkladana v s)
Typ zaobleni 0
0 Plynulé zaobleni >t
1 Pferuované zaobleni . t— P1120 — e P1121 -]

Doba dobéhu motoru po povelu OFF3 5,00s
Parametrem se definuje doba poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho kmito¢tu na nulu
po povelu OFF3.

Referencni / mezni kmitocCty

Minimalni kmitocet (vkladan v Hz) 0,00 Hz
Nastavi minimalni kmitocet motoru na kterém muze motor pracovat bez ohledu na Zadanou

hodnotu kmito&tu. Pokud je zadana hodnota kmito¢tu niz$i nez hodnota parametru P1080,
bude vystupni kmitocet nastaven na P1080 s ohledem na pUvodni smér otaceni.
Maximalni kmitoéet (vkladan v Hz) 50,00 Hz
Nastavi maximalni kmito¢et motoru na kterém muize motor pracovat bez ohledu na
Zadanou hodnotu kmito€tu. Pokud je Zadana hodnota vy$Si, nez hodnota parametru P1082,
bude vystupni kmito€et snizen. Hodnota nastavend timto parametrem je platn& pro oba

sméry otaceni.

Referenéni kmitoéet (vkladan v Hz) 50,00 Hz
Referen¢ni kmito€et v Hz odpovida hodnoté 100 %. Tovarni nastaveni tohoto parametru by
mélo byt zménéno, pokud je pozadovana maximalni vystupni frekvence 50 Hz nebo vyssi.
Pokud je pomoci DIP50/60 pfepinae nebo parametru P0100 jako standardni kmitocet
nastaveno 60 Hz je hodnota P2000 automaticky zvySena na 60 Hz.

POZNAMKA

Tento referenéni kmitocet ovliviiuje hodnotu Zadaného kmitoc¢tu jak pro zadané analogové
hodnoty (100% < P2000) tak i pro hodnoty vkladané pfes USS (4000H = P2000).

Rizeni motoru

Rezimy Fizeni 0
Tento parametr nastavuje rezim fizeni. Pro Fizeni s U/f charakteristikou je definovan pomér
mezi vystupnim napétim méni¢e kmito¢tu a vystupnim kmitoctem ménice.

0 U/f s linearni charakteristikou

2 Ulf s kvadratickou charakteristikou

3 U/f s programovatelnou charakteristikou (— P1320 — P1325)

SINAMICS G110
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P1310 =...| |Trvalé zvy$eni napajeciho napéti motoru (vkladano v %) 50,00 % |
Zvyseni napajeciho napéti motoru je definovano v % vzhledem k parametrdm P0305
(jmenovity proud motoru) a P0350 (odpor statorového vinuti). P1310 je aplikovatelny na
vS8echny U/f charakteristiky (viz P1300). Pro udrzeni plynulého chodu motoru je pfi nizkych
kmitoC€tech nutné vzit v uvahu hodnoty skute¢ného odporu vinuti.

Linearni U/f
Vi
Narust napéti
R 7 Rozsah platnosti
val o Visueninepdt onk.
(P0304) orr L -t

~~

skuteéné Vioo

f;/U—\ i

Vl’i-tlH(uhl,l'll’l L 1
. i P1310 aktivni .
Normalni Uff | H e ;
(P1300=0) | i okd |-
0 fS’JI’)S[.?-’\d fn f Ilnax;
(P1316) (PO310) (P1082)
v
P1311 =...| |ZvySeni napajeciho napéti motoru pii rozbéhu (vkladano v %) \L%

ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu/Brzdéni je definovano v % vzhledem

k hodnotam parametr( P0305 a P0350. P1311 vyusti ve zvySeni napajeciho napéti pouze
pfi rozbéhu nebo dob&hu motoru a vytvafi dodatecny toCivy moment pro rozbéh nebo
Brzdéni.. Na rozdil od P1312, ktery je aktivovan pouze pro prvni zrychleni po povelu ON, je
P1311 G&inny vzdy, kdyz je vystupni kmitocet jednotky pohonu zvySovan nebo snizovan.

v

P1312 = | |ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi startu (vkladano v %) [ 00% |
ZvySeni napajeciho napéti motoru pfi startu (po vlozeni povelu ON) je pfi pouziti linearni

nebo kvadratické U/f charakteristiky definovan v % vzhledem k parametrdm P0305

(jmenovity proud motoru) a P0350 (odpor statorového vinuti). Napajeci napéti zlistane

zvyseno dokud

1) neni poprvé dosazeno zadané hodnoty

2) neni zadana hodnota snizena pod hodnotu momentalniho rampového vystupu

P1320 =...| |Soufadnice f1 pro vicebodovou Vi ,

U/f charakteristiku Vi Vimax =f(Vite , Mima) ,”'
Nastaveni soufadnic U/f (P1320/1321 az | roo71 *
P1324/1325) pro definici U/f v :
charakteristiky. P0304

Souradnice U1 pro vicebodovou 10,0 He|

U/f charakteristiku P1325

Soufadnice 2 pro vicebodovou 0.0 Hz|P1323
U/f charakteristiku P1321

Soufadnice U2 pro vicebodovou0.0 Hz| P13104
U/f charakteristiku

Soufadnice f3 pro vicebodovou 0.0 Hz >

U/f charakteristiku 0 n 2 f3 fn foax
OHz P1320 P1322 P1324 P0310  P1082

Soufadnice U3 pro vicebodovou 9.0 Hz p13100v_P1310%] poaco. 5.p0305

U/f charakteristiku 100[%]

Aktivaéni ramec kompenzace skluzu (vkladana v %) 6,0 %

Bod aktivace kompenzace skluzu je P1334 x P0310.
Horni prah je vzdy P1334 + 4%

Kompenzace skluzu (vkladana v %) 0,0 %
Parametr dynamicky upravuje kmito€et ménice, €imz jsou zachovany konstantni otacky
motoru nezavisle na zatizeni motoru.

SINAMICS G110
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6.2.13

P0290 =...

A

P0335

A

P0610

il

P0611

A4

P0614 =..

H

P0640 =...

6.2.14
6.2.14.1

P1200 =...

Ochrana méni¢e/motoru

Chovani ménice pfi pretizeni

Nastavuje chovani ménice pfi vnitfnim prehfati
0 Snizit vystupni kmitocet
1 Vypnout (FO004 / FO005)

0 Vlastni chlazeni: na hfideli motoru je umistén chladici ventilator
1 Vynucené chlazeni: motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem

Lo |
ZpUsob chlazeni motoru (zadava se typ chlazeni motoru 0
[ 2 |

Chovani ménice pfi pretizeni motoru
Definuje chovani ménice, dojde-li k prekroceni zatizeni motoru t.
0 Pouze vystrazné hlaseni, bez vypnuti
1 Vystrazné hlaseni a snizeni vystupniho proudu pomoci regulatoru Imax
2 Vystrazné hlaseni bez Imax regulace a vypnuti s poruchovym hlasenim (F0011)

Tepelna éasova konstanta motoru I°t (vkladana v s) 100 s
Doba, béhem které se dosahne tepelného omezeni motoru je vypocitana pomoci tepelné
€asové konstanty motoru. Vy38i hodnoty zvySuji dobu b&éhem které je dosazeno tepelného
omezeni motoru. Hodnota parametru P0611 je odhadovana podle dat motoru béhem
rychlého uvadéni do provozu nebo je vypoctena pomoci parametru P0340 (vypocet
parametr( motoru). Po dokonéeni vypoctu parametrd béhem rychlého uvadéni do provozu
je mozné ulozenou hodnotu nahradit hodnotou uvadénou vyrobcem motoru.

Uroven vystrazného hlaseni I’t (vkladana v %) 110,0 %
Stanovi procentualni hodnotu pro spusténi vystrazného hlaseni A0511 (pfekroceni
tepelného zatizeni motoru).

1.1-P0614 Uroved vypnuti
P0O611

l o027 V [ Chovani FOO11

ménice
\ P0O305 ) . rOE|34 | pii pfetizeni — |_max regulace
A (i"t) motoru
10021 F 1 POS10
P0O310 I
P0O335

PO614 Uroven vystrazného hlaseni

Proudovy limit motoru [%] 150,0 %
Stanovi proudovy limit motoru [%] vzhledem k parametru PO305 (jmenovity proud motoru).
Hodnota parametru je omezena hodnotou maximalniho proudu méni¢e nebo 400%
jmenovitého proudu motoru (P0305); mensi z obou hodnot.

r

Zvlastni funkce ménice

Synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani)

Synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani) 0
Spusténim ménice pfi otacejicim se motoru, dojde k rychlé zméné vystupniho kmitoctu
ménice tak, aby se shodovala s kmitoctem (otackami) motoru.
0 Letmé spinani neaktivni
1 Letmé spinani je aktivni vzdy, v zadaném sméru otaceni
2 Letmé spinani je aktivni po zapnuti elektrické energie, po porusSe nebo po povelu
OFF2, v zadaném sméru otaceni
3 Letmé spinani je aktivni po poruse, po povelu OFF2, v zadaném sméru otaceni
4 Letmé spinani je aktivni vzdy, pouze v zadaném sméru otaceni
5 Letmé spinani je aktivni po zapnuti elektrické energie, po poruse nebo po povelu
OFF2, pouze v zadaném sméru otaceni
6 Letmé spinani je aktivni po poruse, po povelu OFF2, pouze v zadaném sméru otaceni

Proud pfi synchronizaci na otaéejici se motor (vkladan v %) 100 %
Parametr definuje proud pouzity pro letmé spinani vzhledem k hodnoté jmenovitého proudu
motoru (P0305).

Rychlost hledani pfi synchronizaci na otaéejici se motor (vkladana v %) 100 %
Nastavuje rychlost zmény vystupniho kmito&tu pfi synchronizaci na otacejici se motor.

SINAMICS G110
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6.2.14.2

6.2.14.3

P1215 =...

P1216

il
i

P1217 =...

;

6.2.14.4

P1232 =...

P1233 =...

P1234 =...

-

P1236 =...

N

5

Automaticky restart pohonu

Automaticky restart pohonu 1
Nastaveni automatického restartu pohonu.
0 Automaticky restart zakazan
Automaticky restart po obnoveni dodavky elektrické energie a poruchové hlaseni
Automaticky restart po vypadku elektrické sité
Automaticky restart po sniZzeni napéti nebo poruse v elektrické siti
Automaticky restart po snizeni napéti v elektrické siti
Automaticky restart po snizeni napéti a poruse v elektrické siti
Automaticky restart po snizeni napéti, vypadku nebo poruse v elektrické siti

OO WN-=-

Externi brzda

ON / OFF1/OFF3:
ON

OFF1/OFF3
Ukentena T

Povoleni externi 0
brzdy
Zapnuti/vypnuti ovladani
externi mechanické brzdy.

0  Ovladani brzdy neni i

aktivni " \i Y
1 Ovladani brzdy je
aktivni

POZNAMKA
Mechanicka externi brzda
motoru (MHB) je ovladana
pomoci signalu stavového
slova 1 r0052 bit 12. Signal
muze byt vyslan pomoci ol
digitalniho vystupu DOUT 0 | 5= .
s parametrem P0731=14 pro| (rele) Seenute
ovladani pomoci relé externi
brzdy.
Ve verzi firmware 1.0 r0052
se bit 12 nastavi po uplynuti
doby definované parametrem
P1216.

magnetizace motoru
0056 Bitd4

| - _ -

fmin
(P1080)

P25 P1217

r0052.C Bit 12 + Y
1

—
Doba zpozdeni
po vypnuti externi brzdy

— -
Doba zpozdéni
po zapnuti externi brzdy

:

Doba zpozdéni po vypnuti externi brzdy (vkladano v s) 1,0s
Parametr urcuje, jak dlouho pred rozbéhem zUstane vystupni kmito¢et motoru na hodnoté
minimalniho kmitoctu P1080.

Doba zpozdéni po sepnuti externi brzdy pri dobéhu (vkladano v s) 1,0s

Parametr uréuje, jak dlouho po dobéhu zlstane vystupni kmitocet motoru na hodnoté
minimalniho kmito¢tu P1080.

Stejnosmérné brzdéni & kombinované brzdéni

Proud stejnosmérného brzdéni (vkladan v %) 100 %
Stanovi hladinu stejnosmérného proudu v [%] vzhledem k jmenovitému proudu motoru

(P0305).
O0s

Doba stejnosmérného brzdéni (vkladana v s)
Ur&uje, jak dlouho ma byt stejnosmérné brzdéni aktivni po povelu OFF1 nebo OFF3.

650 Hz
Proud kombinovaného brzdéni (vkladan v %) | 0% |
Ur&uje hladinu stejnosmérného proudu vloZzeného na kfivku stfidavého proudu po
prekrogeni prahu napéti stejnosmérného meziobvodu pro kombinované brzdéni.. Hodnota
je uvadéna v % vzhledem k jmenovitému proudu motoru (P0305).
P1236=0 Kombinované brzdéni je neaktivni
P1236=1 - 250 Hladina stejnosmérného brzdéni je uvadéna v % z jmenovitého

proudu motoru P0305

Pocatec¢ni kmitocet stejnosmérného brzdéni (vkladan v Hz)
Ur&uje pocatecni kmitoCet stejnosmérného brzdéni..

SINAMICS G110
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6.2.14.5

26

Regulator stejnosmérného napéti (Vdc)

Nastaveni regulatoru napéti ss

meziobvodu (Vdc) 1

Parametrem se aktivuje a deaktivuje
regulator napéti stejnosmérného
meziobvodu.
0 Regulator napéti stejnosmérného
meziobvodu zakazan
1 Regulator napéti stejnosmérného
meziobvodu povolen

POZNAMKA

Nastaveni P1240 = 1 pfedchazi
pfekroCeni napéti stejnosmérného
meziobvodu (F0002) zvySenim doby
dobéhu.

Voc
V A
DC_max = 380,6 V

Vbc_mex - regulétor v cha
A

du

Y

<+— A0911—»

r 0056Bit14 !
0

[f| A
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Navod k obsluze - stru¢ny



Viydani 11/04 7 Displeje a hlaseni

6.3 Uvadéni do provozu pomoci sériového rozhrani

Pripravenou sadu parametrll je pomoci programu STARTER nebo panelu BOP (viz
5.3) mozné prenést do daldiho ménice kmitoctu SINAMICS G110. Typickym
vyuzitim sériového rozhrani jsou pripady:

1. kdy je tfeba uvést do provozu nékolik stejné nakonfigurovanych jednotek se
stejnymi funkcemi. Nejprve je nutné uvést do provozu prvni jednotku (pomoci
rychlého uvedeni do provozu/prvotniho nastaveni). Hodnoty parametr(i pak Ize
pfenést na ostatni jednotky.

2. kdy je nutné vymeénit méni¢ SINAMICS G110 za jiny.

6.4 Navrat k tovarnimu nastaveni parametrt

START

30 Tovarni nastaveni

P0010=30| |Parametr uvadéni do provozu o |
Lo |

P0970 = 1| |Navrat k tovarnimu nastaveni parametru (reset)
0 vypnuto
1 Prepsani parametrd tovarnim nastavenim

busy Ménic¢ provede vymaz nastaveni parametru (trvani - cca 10s) a poté automaticky opusti
nabidku a nastavi:

P0970=0: vypnuto
P0010=0: pfipraven

-

Displeje a hlaseni
1 Stavovy LED displej

N~

LED Vyznam Umisténi
LED nesviti Ménic je vypnuty / Bez proudu
1000 ms sviti/1000 ms nesviti | Méni¢ je zapnuty / Pfipraven
LED stalé svétlo Méni¢ v chodu
500 ms sviti/ 200 ms nesviti Obecné varovné hlaseni
100 ms sviti / 100 ms nesviti Porucha

7.2 Poruchova a vystrazna hlaseni
Porucha |Vyznam Vystraha Vyznam
FOO001 Prekro¢eni proudu A0501 Proudové omezeni
F0002 Prepéti A0502 PrekroCeni napéti meziobvodu
F0003 Podpéti A0503 Podpéti
FO0004 PrekroCena dovolena teplota ménice A0505 Prekrogeni zatizeni ménige It
FO005 Prekrogeni zatizeni ménice I°t A0511 Piekro&eni zatizeni motoru It
FO0011 Prekrogeni zatizeni motoru It A0910 Regulator napéti je zablokovan
F0051 Chyba paméti EEPROM A0911 Regulator napéti je aktivni
FOO52 | Chyba zasobniku paméti A0920 52;223:2 ;eag;::}g:; napéti jsou
F0060 Chyba ¢asovani A0923 Poiadavekvna k[okovéni vlevo a
F0072 Chyba komunikace USS vpravo soucasne
F0085 Externi chyba

SINAMICS G110
27 Navod k obsluze - struény



SINAMICS G110

Navod k obsluze - struény

Kde ziskate dalSi informace o méni¢i SINAMICS G110:
Oblastni kontakty

Mate-li dotazy o sluzbach, cenach nebo podminkach technické podpory, spojte se

prosim se zastupci oblastni Technické podpory.

SIEMENS s.r.o.
Pobocka Ostrava
Varenska 51

702 00 OSTRAVA
Tel.: 596 658 658

Centralni technicka podpora

Odborna poradenska sluzba pro fe$eni technickych problémd s Sirokou fadou sluzeb
vytvarenych na zakladé pozadavkl zakaznika ke véem produktim a systémim

spole¢nosti Siemens.
Evropa / Afrika
Tel: +49 (0) 180 5050 222
Fax: +49 (0) 180 5050 223
Email: adsupport@siemens.com

Amerika
Tel: +1 423 262 2522
Fax: +1 423 262 2289

Email: simatic.hotline@sea.siemens.com

Asie / Pacifik

Tel: +86 1064 719 990

Fax: +86 1064 747 474

Email: adsupport.asia@siemens.com

Sluzby & podpora online

Srozumitelny informaéni systém dostupny kdykoli pomoci internetu zahrnujici Podporu
pro vyrobky, Sluzby & Podporu a Nastroje podpory v Obchodé.

http://www.siemens.com/automation/service&support

Internetova adresa

Zakaznici mohou ziskat technické a obecné informace na adrese:

http://www.siemens.com/sinamics-gq110

Siemens AG

Automation & Drives

Standard Drives

Postfach 3269, D — 91050 Erlangen
Germany

www.siemens.com
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